Załącznik nr 1

Dane  ogólne  urządzenia pomiarowego do pomiaru parametrów fotoelektrycznych struktur półprzewodnikowych – elementy optyczne; oświetlacz lampy Xe;  zmotoryzowany stolik.
	L.p.
	Nazwa
	Wymaganie
	Kolumna do wypełnienia przez oferenta*

	1
	2
	3
	4

	  1
	Typ urządzenia
	
	podać

	  2
	Producent urządzenia
	
	podać

	  3
	Kraj producenta urządzenia
	
	podać

	4
	Rok produkcji
	2011
	potwierdzić

	  5
	Urządzenie
	urządzenie pomiarowe do pomiaru parametrów fotoelektrycznych struktur półprzewodnikowych – elementy optyczne; oświetlacz lampy Xe;  zmotoryzowany stolik
	potwierdzić

	 6
	Termin realizacji przedmiotu zamówienia
	maksymalnie 14 tygodni od daty podpisania umowy
	podać

	 7
	Dokumentacja użytkowa i techniczna w języku angielskim
	zapewnione
	potwierdzić

	 8 
	Okres gwarancji
	minimalnie 12 miesięcy od daty dostawy
	podać


Parametry techniczne urządzenia

1. Elementy optyczne

	L.p.
	Nazwa parametru
	Wymaganie
	Kolumna do wypełnienia przez oferenta*

	1
	2
	3
	4

	1
	Reflektor paraboliczny typu          Off-axis - 2 szt.


	1. Czysta apertura powyżej 63mm

2. Zakres spektralny od 200nm              do 4µm lub szerszy

3. Lustro wykonane z aluminium 

4. Uchwyt montażowy z Al z regulacją:    z, θx, θy
	podać i opisać

	2
	Lustra paraboliczne typu              Off-axis - 2 szt.


	1. Zakres spektralny od 200nm              do 10µm lub szerszy

2. Efektywna ogniskowa powyżej 152mm 

3. Lustro wykonane z aluminium 

4. Średnica powyżej 38mm 

5. Uchwyt montażowy z Al z regulacją:    z, θx, θy
	podać i opisać


2. Oświetlacz lampy Xe

	L.p.
	Nazwa parametru
	Wymaganie
	Kolumna do wypełnienia przez oferenta*

	1
	2
	3
	4

	1
	Oświetlacz lampy Xe z zasilaczem
	1. Kompletne źródło światła składające się                 z zasilacza, obudowy, lampy, kolimatora i odpowiednich kabli

2. Lampa: Xe o mocy 450W, o czasie pracy min. 1000h

3. Obudowa zawierająca zapłonnik (ang. ignitor), uchwyt na lampę (możliwość wymiany uchwytu na inny), optykę skupiającą i kolimującą na zakres od 200 do 2500nm lub więcej

4. Możliwość sterowania pracą zasilacza poprzez port komputerowy 

5. Sterowniki do LabView
	podać i opisać


3. Zmotoryzowany stolik XYZθ,  aktuatory, kontroler ze sterownikami

	L.p.
	Nazwa parametru
	Wymaganie
	Kolumna do wypełnienia przez oferenta*

	1
	2
	3
	4

	1
	Zmotoryzowany stolik XYZθ
	1. Przesuw X – wymagany zakres przesuwu 150mm, maksymalna prędkość przesuwu 2mm/s, dokładność pozycjonowania +/-2.5μm, rozdzielczość przesuwu 1μm, nośność 50,0kg lub więcej, napęd silnikiem krokowym w trybie pełno krokowym

2. Przesuw Y– wymagany zakres przesuwu 250mm, maksymalna prędkość przesuwu 2mm/s, dokładność pozycjonowania +/-2,5μm, rozdzielczość przesuwu 1μm, nośność 50,0kg lub więcej, napęd silnikiem  krokowym w trybie pełno krokowym

3. Przesuw Z – wymagany zakres przesuwu minimum 4mm, maksymalna prędkość przesuwu 2mm/s,            dokładność pozycjonowania +/-2.5μm,               rozdzielczość przesuwu 1μm, nośność 3,0kg lub więcej, napęd silnikiem krokowym w trybie pełno krokowym

4. Obrót θ – zakres obrotu  minimum 90°, maksymalna prędkość obrotu nie mniej niż 40°/s,             dokładność pozycjonowania 0.015°, rozdzielczość przesuwu 0.0002°, dokładność przesunięcia w osi  +/-2μm, nośność co najmniej 25,0kg, napęd silnikiem krokowym w trybie pełno krokowym
	potwierdzić       i podać 

	2
	Aktuatory 2 szt.
	1. Zakres  przesuwu 6mm lub więcej

2. Dokładność +/- 3μm

3. Rozdzielczość 0.2μm

4. Siła pchania i ciągnienia co najmniej 60 N
	potwierdzić       i podać

	3
	Aktuator 1 szt.
	1. Zakres przesuwu 50mm lub więcej

2. Dokładność +/- 7.5μm

3. Rozdzielczość 0.1μm

4. Powtarzalność 1.0µm

5. Siła pchania i ciągnienia co najmniej 40 N
	potwierdzić        i podać 

	 4
	Kontroler do sterowania silnikami i aktuatorami wymienionymi powyżej
	1. Budowa modułowa – minimum 8 osi

2. Sterowniki dla silników stolika i aktuatorów opisanych powyżej 

3. Wymienne moduły kontroli i zasilania dla      innych typów przesuwów

4. Jednostka samodzielna nie potrzebująca do pracy zewnętrznego komputera pracująca                 w systemie czasu rzeczywistego

5. Interfejs 10/100 Base-T Ethernet

6. Sterownik do LabView
	potwierdzić       i podać


*Nieprecyzyjne i niedokładne wypełnienie kolumny Nr 4 tabeli skutkować będzie odrzuceniem oferty.
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